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Automata sebességvalté hatasa MOTION AND MOBILITY

Gépkocsivezetd szamara: Az iizemeltetd szamara:

- Nem kell a jarm(i iizemére koncentralnia - Koltség optimalizalas
- Figyelmét a forgalomra koncentralhatja - Uizemanyagfogyasztas
- Nagyobb vezetési komfort - elettartam novekedes

- fék koltség csokkenés

-  Optimalis fokozat megvalasztas
5 J - Kozlekedés biztonsag javitasa

- Komplex jarmi vezérlés
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Automata sebessegvalto

EcolLife
Uzemanyag megtakaritas 5 - 7 %

Magas utazasi komfort és hosszu
élettartam

Automatikus nyomatékvalté hidraulikus
kuplunggal és torzids csillapitoval

Gordulési ellenallas fliggb kapcsolasi
stratégia: TopoDynLife

Integralt primer retarder és kettos
hatérendszer

EcolLife
6 fokozat, max. 2 000 Nm

Felhasznalas: varosi busz, tavolsagi busz, turista busz



Automatizalt sebességvalté rendszerek Mo MORHTY @

Az automatikus kuplungolas és valtas tobbet hoz

Teljesen automatizalt sebességvalto
rendszer elektronikus kapcsolas
vezeérléssel

ZF-Intarder (sekunder retarder)

Teljesen automatikus rendszer: gyors €s
preciz kapcsolas minden helyzetben,
manualis fokozat valasztasi lehetdség

Gazdasagos és kornyezet kimélo:
Csokkentett Uzemanyag fogyasztas,
kevesebb kuplung csere

AS Tronic ‘ Megndvelt utazasi biztonsag, jobb
12/16 fokozat, max. 2 700 Nm komfort

Felhasznalas: tavolsagi busz, teherautd




Automatizalt sebességvalto rendszer  VeroNANPMOBILTY @

Automatizalt valtas és kuplungolas kicsiben is!

AS Tronic lite « Kompakt felépitési teljesen
Gliokozat. max. 1 050INm automatizalt sebességvalto-rendszer
Felhasznalas: konny( varosi, varoskozi busz, elektronikus kapcsolés vezérléssel

konnyl teherautd

» Gyors és preciz kapcsolas minden
helyzetben, manualis fokozat-
valasztasi lehetbseg

* Gazdasagos és kornyezetkimél6:
csOkkentett Uzemanyag fogyasztas,
jelentésen hosszabb kuplung-
élettartam

* Megndvelt utazasi biztonsag,
nagyobb komfort

* A manualissal azonos beépitési méret
* Azonos alap — magyar gyartas




Automatizalt nyomatékvalté a TraXon MOTION AND MOBILITY @

szaraz kuplung

12- / 16-fokozatu- valto intarder
duplakupplung modul Sy
» 1raXon Dual®

hibrid modul
,» TraXon Hybrid*

hidraulikus
tengelykapcsolé-modul
»IraxXon Torque*



Alkalmazasi teriletek VIOTION AND MOBILTY
Milyen valté milyen jarmiibe?

Felhasznalasi teriilet . > - > - -
Turista Tavolsagi Varoskozi Varosi

Atlag sebesség > 55 km/h 45 - 55 km/h 45 - 25 km/h < 25 km/h

Megallasok kozotti tavolsag? > 7 km 7 -3 km 3 km-500 m <500 m

Kilométerre es6 kapcsolas szam <3/km 3-7/km 7-10/km >10/km

AS Tronic I O
ASTronic i [

AS Tronic EcoLife
AS Tronic lite 3

1 I?eleértve minden megallast (megalld, kdzlekedési lampa, forgalom..)
2 Uzemelési terlilet és jarmu kialakitas fliggvénye;
3  Maximum 1 050 Nm/18t teljes tdmeg

++ Ajanlott + Megfelel6 - Nem ajanlott
O Megfelel6 bizonyos feltételekkel



Retarder megoldasok MOTION AND MOBILITY @

Lassulasi karakterisztika

Féker6 —

Primer-Retarder

' Tul magas
fékerd

Komfortos

! fékezés

10 20 0 40 50 60 70 80 90 100
Varosi buszok meghatarozé Jarmisebesség —
sebességtartomanya

A primerretarder elénye



Attekir!tés: . e MOTION AND MOBILITY @
Modularis felépités

[ Hidrodinamikus tengelykapcsolo
I Athidalé kuplung

B Integralt torzios lengéscsillapitd

I Olajeliatasi egység

[ Primér retarder

\ =)0 L | lv ( > [ B Lamellas kuplungok
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B A hazhoz rogzitett fékek

Bolygomi egység 6 mechanikus fokozattal

B Kihajtas modul

hidraulikus vezérlés

. Kettés hiitérendszer




Elektronika rendszerfelépités MOTION AID MO

Az EcolLife illeszkedik a jarmi CAN-BUS rendszeréhez

fedélzeti csatlakozas CAN
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Fékpedal és retarder miikodtetés

Retarder

Uzemi fék
+ Retarder




Ecomat TopoDyn-nal MOTION AND MOBILITY @
EcoLife TopoDyn Life-fal

Super-P / Downhill

Domborzat
Power

El6nyok Kapcsolasi pontok

Domborzat Topobyn Llf? EcoLife TopoDyn Life-fal
profil Kapcsolasi program
Ecomat TopoDyn-nel



EcolLife TOpODyn Life programmal MOTION AND MOBILITY @
Példa

TopoDyn Life fokozatmentesen beallitja a kapcsolasi pontokat. Nem sziikséges
programcsere

Domborzati
profil:
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Primer retarder MOTION AND MOBILITY @
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w primer retarder elv

. e rotor sztator
n elektronikus vezérlés




Retarder fékezbteljesitmény beallitasa: MOTION AND MOBILITY @
Példa

Az alapTopodyn Life szoftver segitségével az EcoLife valté képes a primer retarder fékez6

teljesitményét a domborzati viszonyokhoz igazitani!
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Kettos hiutorendszer:
hiitési korfolyamat

Kettos hitorendszer két hocserélovel
(ROC/TOC)

valté-hécseréld (TOC) integralt
retarder-h6cserél6(ROC) raszerelt
magas hité kapacitas

optimalis olajh(ités menet- és a retarderizem
Szamara

stabil hémeérseékletl pont valto elektronika
szamara

MOTION AND MOBILITY @

hitési korfolyamat

valton elhelyezett elektronika

felszerelt retarder-
hécserélé (ROC)

integralt valto-
hécserél6 (TOC)




Olaj korfolyamat / hitési séma MOTION AND MOBILITY @
menet kozben (gyorsitas,felkapcsolas)
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Olaj korfolyamat / hiitési séma
menet kozben (retarderiizem)

MOTION AND MOBILITY @
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TraXon MOTION AND MOBILITY

konnyi, erds, intelligens

PreVision GPS

Start-stopp funkcioé

12- / 16-fokozatu-valto intarder

Emelked6 indulas segités
Manéverezési funkcié
Offroad megoldas

Integralt elektronikus valtoé
vezérlés




MOTION AND MOBILITY @

Koszonom a figyelmiiket






